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DISPOSITIF DE VISION ARRIERE 
POUR VEHICULE AUTOMOBILE 

La pr€sente invention concerne un dispositif de 
5 vision arriere pour vehicule automobile, fonctionnant 
par 1 ' intermediaire d'une camera video intggree a la 
partie posterieure dudit v€hicule. 

L ' invention trouve une application 

particuli^rement avantageuse, mais non exclusive, dans 
10 le domaine de l 1 assistance au parking des vehicules 
automobiles . 

II est connu d 1 employer une camera video pour 
faire de la vision arriere sur un vehicule automobile, 
c'est-a-dire pour contrdler la partie de la route qui 

15 se situe derriere ledit vehicule lorsque celui-ci est 
en mouvement, et notamment pour surveiller le 
comportement des autres usagers. L 1 image produite est 
projetee sur un ecran qui est posit ionne dans 
1 1 habitacle sensiblement dans le champ de vision du 

20 conducteur. Mais ce type d» utilisation est aujourd'hui 
essentiellement reserv^e aux prototypes de salons, en 
raison du fait qu'elle constitue avant tout une 
alternative on6reuse aux retroviseurs classiques, m§me 
si le gain en confort n'est pas negligeable. 

25 A contrario, 1" usage d'une camera vid€o pour faire 

de 1' assistance au parking tend a se dSvelopper de plus 
en plus sur les vShicules automobiles de grandes 
series, L'idee consiste a projeter, tou jours sur un 
ecran place sensiblement dans le champ de vision du 

30 conducteur, 1' image en provenance d'une camera video 
braquee sur l'espace directement adjacent a la partie 
arridre du vehicule automobile. II ne s'agit pas ici 
d'une simple alternative, mais v^ritablement d'une 
nouvelle f onction permettant d 1 aider 1 ' automobiliste 
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lors des manoeuvres de parking, et notamment lors des 
marches arrieres. 

Quelle que soit la finalite d'un tel dispositif de 
vision arriere, la camera vid^o est habituellement et 

5 fort logiquement implant 6e au niveau de la partie 
post^rieure du vehicule. C'est ainsi qu'elle peut §tre 
int6gr£e directement dans la carrosserie ou dans tout 
element composant la partie posterieure du vehicule, 
comme par exemple un pare -choc, un aileron, une 

10 barrette de hayon, etc. La camera video est par 
ailleurs generalement mont£e de maniere fixe puisque 
son positionnement , precedemment evoque , est en 
parfaite adequation avec sa fonction. II est a noter 
que I 1 object if de la camera video peut. §tre protege ou 

15 non par un ecran de protection transparent. Quoi qu'il 
en soit, 1 1 implantation de la camera video est 
coinmunement realisSe de fagon i. ce que l'extr^mite de 
l'objectif ou 1' ecran de protection s'etende de manidre 
sensiblement affleurante par rapport & son element 

20 support . 

Ce type de montage permet certes d'offrir une 
simplicity structurelle apte a contenir les coCits. II 
presente 6galement l'avantage de minimiser 
1 1 encombrement du dispositif, pour une plus grande 

25 facility d 1 implantation. Mais il n 1 off re aucune 
protection vis-a-vis des salissures, et s'avere 
particulidrement vulnerable aux chocs et autres actes 
de vandal isme. 

II existe bien quelques dispositifs de vision 

30 arriSre equipes de volets de protection mobiles, mais 
ils sont combines a des cameras escamotables . Quel que 
soit le mode de realisation choisi, cela implique la 
presence d'un mScanisme de deploiement complexe et 
encombrant car il est n^cessaire d' assurer a la fois la 
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mobilite du volet et celle de la camera video. Cette 
complexity structurelle pr£sente 1 1 inconvenient 
d'alourdir considerablement le prix de revient d'un tel 
dispositif, et de diminuer proportionnellement la 
5 fiabilit£ du systeme. L' augment at ion significative 
d 1 encombrement est quant I elle de nature k g§ner, voir 
k interdire, 1 1 implantation d'un tel dispositif sur 
certaines parties du vShicule automobile. La 
connectique est en outre compliqu^e k gerer du fait du 

10 mouvement . 

Aussi le probleme technique k r€soudre, par 
l f objet de la pr^sente invention, est de proposer un 
dispositif de vision arriSre pour vehicule automobile, 
comportant une camera vidSo destin£e k £tre integree 

15 fixement a I'arri&re d'un vehicule automobile, 
dispositif de vision arriere qui permettrait d'eviter 
les problfemes de l'etat de la technique en off rant 
notamment une veritable protection contre les 
salissures, tout en garantissant l'integrite de la 

20 camera notamment en cas de chocs ou d'actes de 
vandal isme. 

La solution au probleme technique pose consiste, 
selon la pr£sente invention, en ce que le dispositif de 
vision arridre comporte en outre un volet monte mobile 

25 en deplacement entre une position de fermeture et une 
position d'ouverture dans lesquelles ledit volet est 
dispose respectivement devant et k I'ecart de 
I'objectif de la camera video, ainsi que des moyens 
moteurs aptes a entratner en deplacement le volet entre 

30 la position de fermeture et la position d'ouverture. 

Un tel dispositif de vision arriere permet de 
faire indiffer eminent de 1' assistance parking et/ou de 
la vision arriere . 
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Le fait que la camera vid£o soit destinee k §tre 
integree fixement & l'arridre d'un vehicule automobile 
signifie qu'elle peut Stre implantee simplement sur la 
carrosserie ou sur tout autre Element de la partie 
5 posterieure du vehicule, mais egalement qu'elle peut 
etre integree directement dedans, de maniere partielle 
ou totale. 

La mobility du volet peut s'effectuer suivant un 
mouvement quelconque, du moment que ledit volet soit en 

10 mesure d'etre deplace entre la position de fermeture 
dans laquelle il masque l'objectif de la camera video, 
et la position d'ouverture dans laquelle il libdre le 
champ de ladite camera video, Le volet peut ainsi §tre 
mont6 mobile en translation, en rotation, en 

15 basculement, en pivotement, ou en une combinaison 
quelconque de ces mouvements. 

La protection offerte par le volet s'exerce avant 
tout au niveau de l'objectif de la camera video, car il 
s'agit de l 1 unique element externe pour lequel un 

20 defaut de propret€ et/ou d'integrite serait susceptible 
de remettre en cause la fonction du dispositif de 
vision arriere. 

L 1 invention telle qu' ainsi definie permet de 
combiner les avantages precedemment evoques d'une 

25 camera fixe avec ceux d'un volet de protection mobile. 
Le volet assure en effet une protection efficace contre 
les salissures, les chocs et/ou le vandalisme, 
notamment lorsque le dispositif de vision arriere n'est 
pas mis en oeuvre. 

30 La pr§sente invention concerne egalement les 

caracteristiques qui ressortiront au cours de la 
description* qui va suivre, et qui devront Stre 
considerees isolement ou selon toutes leurs 
combinaisons techniques possibles. 
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Cette description donnee ti titre d'exemple non 
limitatif/ fera mieux comprendre comment l 1 invention 
peut §tre realisee, en reference aux dessins annexes 
sur lesquels: 

5 La figure 1 illustre en perspective un dispositif 

de vision arriere selon un premier mode de realisation 
de 1 r invention . 

La figure 2 montre en perspective arriere le volet 
du dispositif de vision arriere de la figure 1. 
10 La figure 3 represente en detail les moyens de 

rappel eiastique du dispositif de vision arriere de la 
figure 1. 

La figure 4 fait apparaitre les moyens de butee du 
dispositif de vision arriere de la figure 1, en 
15 position active. 

La figure 5 est une vue similaire k la figure 4, 
mais avec les moyens de butee en position passive. 

La figure 6 illustre une premiere variante de 
realisation comportant des moyens de blocage en 
20 position passive. 

La figure 7 constitue une vue similaire a la 
figure 6, mais avec les moyens de blocage en position 
active . 

La figure 8 montre une seconde variante de 
25 realisation incorporant des moyens de verrouillage 
represents en position active. 

La figure 9 est une vue similaire S la figure 8, 
mais avec les moyens de verrouillage en position 
passive. 

30 La figure 10 fait apparaitre en detail une partie 

des moyens de verrouillage de la figure 8. 

La figure 11 illustre les moyens de nettoyage et 
les moyens d'etancheite du dispositif de vision arrifere 
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de la figure 1, lorsque le volet est en position 
d'ouverture. 

La figure 12 constitue une vue similaire a la 
figure 11, mais avec le volet en position de fermeture. 
5 La figure 13 represente une partie des moyens 

moteurs du dispositif de vision arriere de la figure 1. 

La figure 14 montre en detail le support du 
dispositif de vision arriere de la figure 1. 

La figure 15 fait apparaitre le dispositif de 
10 vision arriere de la figure 1 en cours d 1 assemblage. 

La figure 16 illustre en perspective un dispositif 
de vision arriere selon un second mode de realisation 
de 1 1 invention . 

La figure 17 represente en perspective le support 
15 du dispositif de vision arriere de la figure 16. 

La figure 18 est une vue de dessous du carter de 
protection du dispositif de vision arriere de la figure 
16. 

Pour des raisons de clarte, les m£mes elements ont 
20 ete designes par des references identiques. De meme, 
seuls les elements essentiels pour la comprehension de 
1' invention ont et6 representes, et ceci sans respect 
de l'echelle et de manifere schematique. 

La figure 1 illustre un dispositif de vision 
25 arriere 1 qui comporte classiquement une camera video 2 
dont 1" object if est protege par un ecran transparent 3. 
Dans ce mode particulier de realisation, choisi 
uniquement & titre d'exemple, la camera video 2 et 
1' 6cran de protection 3 sont solidaires d'un support 4 
30 qui est destine & §tre implants fixement a 1 1 arriere 
d 1 un vehicule automobile. 

Conformement a l'objet de la pr6sente invention, 
le dispositif de vision arriere 1 est en outre dote 
d'un volet 10 qui est monte mobile en pivotement entre 
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une position de fermeture (figure 12) et tine position 
d 1 ouverture (figure 11) dans lesquelles ledit volet 10 
est dispose respectivement devant et a 1 1 ecart de 
l'^cran de protection 3. Le dispositif de vision 
5 arriSre 1 comprend par ailleurs des moyens moteurs 20 
qui sont k m§me d'entrainer en pivot ement le volet 10 
entre la position de fermeture et la position 
d 1 ouverture . 

Selon une particularity de l 1 invention, les moyens 
10 moteurs 20, 120 sont en mesure d' immobiliser le volet 
10, 110 dans au moins une position interm^diaire situ6e 
entre la position de fermeture et la position 
d 1 ouverture . 

Ainsi qu'on peut le voir plus clairement sur la 

15 figure 2, le volet 10 comporte une partie courb£e 11, 
en forme de portion tubulaire, ainsi que deux bras 
d' articulation 12a, 12b portant chacun a leur extremite 
libre une partie cylindrique 13a, 13b, formant axe de 
pivotement. Les deux bras d 1 articulation 12a, 12b sont 

20 respectivement solidaires des deux extr6mit#s du bord 
sup^rieur 14 de la partie courbee 11 et s'etendent du 
c6te de la face concave 15 de ladite partie courbee 11. 
Les parties cylindriques 13a, 13b sont quant a elles 
coaxiales l'une par rapport a 1' autre, mais Sgalement 

25 par rapport a l'axe correspondant k la courbure de la 
face concave 15 de la partie courbee 11. L' ensemble est 
agence de maniSre a ce que les parties cylindriques 
13a, 13b puissent s'emboiter puis coop£rer par rotation 
avec deux paliers ouverts 5a, 5b solidaires du support 

30 4 ; la partie courbee 11 6tant alors & m§me de se 
d^placer le long de l'ecran de protection 3, entre la 
position de fermeture et la position d 1 ouverture. 

Dans ce mode de realisation actuellement prefere 
de 1» invent ion, les moyens moteurs 20 comprennent tout 
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d'abord un moteur Electrique 21 qui est apte a 
entrainer en pivotement le volet 10 de la position de 
fermeture k la position d'ouverture. Les moyens moteurs 
20 sont par ailleurs dotes de moyens de rappel 
5 elastique 22 qui sont k mEme d" entrainer en pivotement 
le volet 10 de la position d'ouverture a la position de 
fermeture* Les moyens moteurs 20 sont en outre pourvus 
de moyens de butEe 23, 24 qui sont en mesure stopper le 
deplacement du volet 10 en position d'ouverture et en 

10 position de fermeture . 

Dans cet exemple de realisation, le moteur 
elect rique 21 est tout a fait classique dans la mesure 
ou son arbre d 1 entrainement n'est a mSme de tourner que 
dans un seul sens, qui correspond ici avantageusement k 

15 celui d'ouverture du volet 10. Dans la pratique, 
lorsque le volet 10 arrive en butEe, 1 ■ Electronique qui 
pilot e le moteur Elect rique 21 adapt e la tension 
d 1 alimentation de maniEre k soulager ledit moteur 
Electrique 21, tout en garantissant le maintien dudit 

20 volet 10 en position d'ouverture. Des que le moteur 
Electrique se coupe, le volet 10 est ramene 
automat iquement en position de fermeture sous l'effet 
des moyens de rappel Elastique 22. 

Conf ormEment aux figures 2 et 3 , les moyens de 

25 rappels Elastique 22 se presentent quant k eux sous la 
forme d'un ressort spiral qui est classiquement mis en 
tension autour de la partie cylindrique 13a, avec ses 
extrEmitEs libres 25a, 25b coopErant par contact 
bloquant avec deux butEes 26a, 26b respectivement 

30 solidaires du support 4 et du volet 10. 

Les moyens de butEe 23, 24 sont dans cet exemple 
de rEalisation bien distincts. 

Les figures 1 et 2 montrent plus particulierement 
les moyens de butEe 23 qui permettent de stopper le 
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deplacement du volet 10 en position de fermeture. lis 
sont const itues ici par une large barre 27, qui est 
menagSe tout le long de la partie proximale 16 de la 
partie courbee 11, et qui est apte a coop6rer par 

5 contact bloquant avec le support 4 lorsque ladite 
partie courbee 11 a totalement recouvert l'6cran de 
protection 3 . 

Ainsi qu'on peut le voir notamment sur les figures 
2, 4 et 5, les moyens de but§e 24 permettant de stopper 

10 le deplacement du volet 10 en position de d f ouverture 
sont const itu£s ici par un ergot 28 qui est solidaire 
de la partie cylindrique 13b et qui s'^tend en arri&re 
par rapport au reste du volet 10. L 1 ensemble est agence 
de maniere a ce que 1' ergot 28 ne vienne au contact du 

15 support 4 que lorsque le volet 10 est en position 
d'ouverture (figure 4) . Le reste du temps, et notamment 
lorsque le volet 10 est en position de fermeture 
(figure 5), 1' ergot 28 est positionne & distance du 
support 4 . 

20 Mais selon une variante de realisation, les moyens 

moteurs 20 pourraient trSs bien ne comporter qu'un 
simple moteur 61ectrique de type pas a pas. Le fait que 
la rotation de I'arbre d'entrainement d'un tel moteur 
puisse se faire reversiblement dans un sens ou dans 

25 1' autre, permet d'entrainer en pivotement le volet 10 
indif f eremment de la position de fermeture & la 
position d'ouverture ou inversement. Le fait que la 
rotation de I'arbre d'entrainement puisse en outre §tre 
contrdlee angulairement , permet egalement de stopper le 

30 deplacement et d 1 immobiliser le volet 10, soit en 
position d'ouverture, soit en position de fermeture. 
Cette configuration permet de se dispenser 
avantageusement de quelconques moyens de rappel 
^lastique 22 et autres moyens de butees 23, 24. 
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Quelle que soit la variante retenue, la 
transmission au volet mobile 10 du mouvement g€nere par 
les moyens moteurs 20 peut s'effectuer par tout moyen 
connu, et notamment par engrenages, par roues de 
5 friction, par courroie, etc. Conf ornament k la figure 
1, la transmission du mouvement est realis^e dans cet 
exemple de realisation en faisant coop^rer par 
engrenement un pignon 29 solidaire de l'arbre 
d'entrainement du moteur 61ectrique 21, avec un secteur 

10 dente 17 solidaire du volet 10. 

Les figures 6 et 7 repr£sentent une premiere 
variante de realisation dans laquelle le volet 10 est 
en mesure d'etre entrain^ manuellement en d^placement 
entre la position de fermeture et une position de 

15 stockage (figure 7) situee au-deia de la position 
d'ouverture (figure 6) . Par ailleurs, le dispositif de 
vision arridre 1 est dote de moyens de blocage 40 qui 
sont & meme d 1 immobiliser le volet 10 en position de 
stockage (figure 7) . Cette caracteristique permet & 

20 l'utilisateur de repousser le volet 10 depuis 
l'exterieur lorsque les moyens moteurs 20 sont en panne 
ou que leur fonctionnement est d£fectueux. La fonction 
vision arriSre peut ainsi avantageuseraent pr^serv^e. 

Dans cet exemple de realisation, les moyens de 

25 blocage 40 sont const itu£s par une languette 41 
solidaire du support 4, dont l'extr^mite distale 42 est 
en mesure de const ituer les moyens de but£es 23 (figure 
6) , et dont la partie cent rale 43 est conformee afin de 
pouvoir cooperer par emboitement avec l'extremite 

30 distale de 1" ergot 28 (figure 7). Bien evidemment, 
1 1 ensemble est agence de maniere & ce que les moyens 
moteurs 20 ne soient pas en mesure de mettre en oeuvre 
les moyens de blocage 40, c'est-^-dire d'entrainer le 
volet 10 de la position d'ouverture & la position de 
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stockage. De la m#me fagon, ni lesdits moyens moteurs 
20, ni les eventuels moyens de rappel §lastique 22 ne 
sont calibres pour permettre une deactivation des 
moyens de blocage 40. Concretement , seul 1 'utilisateur 
5 est en mesure de provoquer le 1' engagement ou le 
disengagement de I'extr&nite distale de l 1 ergot 28, de 
la partie cent rale 43 de forme sensiblement 
compl6mentaire , par deformation elastique de la 
languette 41. 

10 Les figures 8 & 10 font apparaitre une seconde 

variante de realisation qui est totalement incompatible 
avec la caractiristique precedemment evoquee , 
puisqu'elle concerne 1 ' inviolabilite du dispositif de 
vision arridre 1. Cette variante se singularise par la 

15 presence de moyens de verrouillage 50 qui sont k m§me 
de bloquer le volet 10 en position de fermeture, en 
1' absence de mise en oeuvre des moyens moteurs 20. Cela 
signifie que seul les moyens moteurs 20 sont en mesure 
d'activer ou de desactiver les moyens de verrouillage 

20 50, et que par consequent le diplacement du volet 10 ne 
peut §tre op£r6 manuellement depuis l'exterieur. 

Dans l'exemple de realisation des figures 8 a 10, 
les moyens de verrouillage 50 comportent tout d'abord 
une languette 51 qui est montee Slastiquement pivot ante 

25 sur le support 4 et qui est dotie d'une butee 52 apte a 
coopirer par contact avec une patte 53 solidaire du 
volet 10. Les moyens de verrouillage 50 comprennent 
ensuite un pignon spicifique 54 qui se singularise par 
le fait qu'il comporte un secteur non denti, c'est-i- 

30 dire une partie lisse 55. Ce pignon specif ique 54 est 
par ailleurs solidarise & l'arbre de transmission du 
moteur ilectrique 21 en lieu et place du pignon 29 afin 
de pouvoir cooperer par engr&nement avec le secteur 
dente 17 solidaire du volet 10. Les moyens de 
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verrouillage 50 comportent enfin une came 56 qui est 
solidaire de 1 1 arbre de transmission du moteur 
61ectrique 21 et qui est k meme de coop£rer par contact 
glissant avec l'extr6mit€ distale de la languette 51. 

5 L 1 ensemble est agence de maniere & ce qu'en 

position de fermeture (figure 8) , la languette 41 soit 
en contact avec la partie non circulaire de la came 56, 
la partie lisse 55 du pignon specifique 54 soit en 
regard du secteur dentg 17 (figure 10) , et la patte 53 

10 solidaire du volet 10 soit en appui contre la but6e 52 
de ladite languette 51. Cette dernidre caract£ristique 
interdit toute mobilite au volet 10, et cons£quemment 
assure le verrouillage en position de fermeture. 

Dds que les moyens moteurs 20 sont actives, 

15 1' arbre de transmission du moteur 61ectrique 21 
commence sa rotation, ce qui a pour effet de faire 
tourner la came 56 et le pignon specifique 54, mais ce 
dernier n'est pas encore en mesure d'engrener sur la 
secteur dente 17. Quoi qu'il en soit, la came 56 

20 repousse progressivement la languette 41 qui se deforme 
elastiquement . La but6e 52 se disengage ainsi tout 
aussi progressivement de la patte 53 jusqu'S. separation 
totale, de sorte que le blocage du volet 10 est alors 
dSverrouille . La portion dent£e du pignon specifique 54 

25 commence alors seulement a engrener progressivement 
avec le secteur dent€ 17, entrainant par consequent le 
pivot ement du volet 10. 

II est k noter que le blocage du volet 10 par les 
moyens de verrouillage 50 est realise simplement grS.ce 

30 i. une cinematique inverse de celle prec£demment 
d^crite . 

Dans ce mode particulier de realisation, le volet 
10 est monte mobile k travers une fente 6 qui est 
menagee dans le support 4. Or selon une particularity 
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de 1' invention, le dispositif de vision arridre 1 est 
en outre dote de moyens d'etancheite 60 qui sont aptes 
a etancher l'espace entre le volet 10 et le support 4. 
Le but est de proteger, essentiellement de la poussidre 
5 et de 1 'humidity tout ce qui se trouve derri&re le 
support 4 et notamment la camera video 2. 

Ainsi qu'on peut le voir sur les figures 11 et 12, 
les moyens d'§tancheit6 60 de cet exemple de 
realisation sont pourvus tout d'abord d*un premier 

10 joint 61 qui est positionng a l'extr£mit£ distale 18 du 
volet 10 et qui est en mesure d 1 etancher l'espace entre 
le volet 10 et le support 4 lorsque ledit volet 10 est 
en position d'ouverture. Les moyens d'etanch^it^ 60 
comprennent en outre un second joint 62 qui est quant a 

15 lui positionne k l'extremite proximale 16 du volet 10 
et qui est meme d 1 etancher l'espace entre le volet 10 
et le support 4 lorsque ledit volet est en position de 
f ermeture . 

Conformement & une variante de realisation ou en 
20 complement du mode de realisation precedemment decrit, 
les moyens d'etancheite 60 peuvent comporter un 
troisi&me joint, qui est solidaire du support 4, qui 
est positionne au niveau de la fente 6 et qui est apte 
a coop^rer par contact glissant avec le volet 10. 
25 On a vu precedemment que dans cet exemple de 

realisation, le dispositif de vision arridre 1 
comportait un ecran transparent 3 destine & prot6ger 
l'objectif de la camera video 2. Aussi, selon une 
caracteristique avantageuse de 1' invention, le 
30 dispositif de vision arridre 1 est en outre pourvu de 
moyens de nettoyage 30 qui sont en mesure d'essuyer 
l 1 ecran de protection 3 lors du deplacement du volet 10 
entre la position de fermeture et la position 
d 1 ouverture . 
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Selon une particularity de 1" invent ion, la surface 
externe de 1' Scran de protection 3 est sensiblement 
paralldle k la trajectoire de deplacement du volet 10, 
et les moyens de nettoyage 30 comportent un joint 
5 racleur 31 qui est solidaire de I'extremite distale 18 
du volet 10 et qui est en mesure de coopSrer par 
contact glissant avec ladite surface externe de 1' Scran 
de protection 3. Cette caractSristique permet au joint 
racleur 31 de rester en permanence au contact de 
10 l'Scran de protection 3 lors du deplacement du volet 10 
entre le position de fermeture et la position 
d'ouverture. II est ainsi parfaitement k meme d'exercer 
une fonction d"essuyage dSs que le volet 10 est mis en 
oeuvre. 

15 Selon une autre particularity visible notamment 

aux figures 11 et 12, la surface externe convexe de 
1' Scran de protection 3 est sensiblement parallele k la 
trajectoire courbSe du volet 10, et les moyens de 
nettoyage 30 sont const ituSs par une partie saillante 

20 32 du joint d'StanchSitS distale 61 du volet 10, partie 
saillante 32 qui est en mesure de coopSrer par contact 
glissant avec ladite surface externe de 1' Scran de 
protection 3. La encore, la partie saillante 32 demeure 
constamment en contact avec 1' Scran de protection 3, de 

25 sorte qu'elle est elle aussi parfaitement en mesure de 
rSaliser la fonction d'essuyage lorsque le volet 10 est 
entrain^ en pivotement entre le position de fermeture 
et la position d'ouverture. 

Mais a titre de variante, dans le cas oxi 

30 l'objectif de la camera vidSo 2 serait dSpourvu d' Scran 
de protection 3, le dispositif de vision arriSre 1 
pourrait alors etre avantageusement dote de moyens de 
nettoyage aptes k essuyer la lentille externe de 
l'objectif de la camera vidSo 2 lors du deplacement du 
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volet 10 entre la position de fermeture et la position 
d 1 ouverture . 

Les figures 13 a 15 illustrent 1 1 agencement des 
principaux elements composant le dispositif de vision 
5 arriSre 1. 

On remarque tout d'abord sur la figure 13 que le 
moteur Sleet rique 21 est encapsule dans deux demi 
carters de protection 70 , 71 , dont 1 1 un fait partie 
integrante du couvercle 72 de boitier de camera. Une 

10 fois assemble par eniboitement de pieces de fixation 
complementaires, cet ensemble est en mesure d'etre 
monte conformement k la figure 15 sur le support 4 qui 
est visible en detail sur la figure 14. 

Le support 4 constitue une sorte d' interface avec 

15 le vehicule automobile, et il confdre un caractdre 
modulaire au dispositif de vision arridre 1 selon 
1' invention. Le support 4 comporte ici avantageusement 
une partie formant boitier 8 qui est destinSe k 
recevoir et a proteger la camera video 2. Cette partie 

20 formant boitier 8 presente par ailleurs une ouverture 
avant 9a destinee h recevoir 1" Scran de protection 3 
transparent, ainsi qu'une ouverture arri&re 9b 
permettant 1 1 introduction de la camera video 2. 

Ainsi qu'on peut le voir sur la figure 15, le 

25 montage final du dispositif de vision arridre 1 
consiste & assembler 1 1 ensemble represents a la figure 
13 sur la le boitier 8 menagS dans le support 4, en 
ajustant le couvercle 72 sur I 1 ouverture arriere 9b- On 
remarque ici trds bien que dans ce premier mode de 

30 realisation de I 1 invention, le volet 10 est monte 
mobile en deplacement par rapport au support 4, sur 
lequel est par ailleurs monte fixement la camera vidSo 
2. 
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La figure 16 montre un dispositif de vision 
arriere 100 selon un second mode de realisation de 
1 'invention. 

Ainsi qu'on peut le voir sur la figure 17, la 
5 structure du support 104 est ici extr§mement simple 
dans la mesure oil elle n'integre que le boitier 108 
destine recevoir la camera video 2 . On note que 
l'ouverture avant 109a est egalement obturee par un 
ecran de protection 103 transparent, tandis que 
10 l'ouverture arriere 109b est ferm^e par un couvercle de 
boitier 172 independant. 

Conf orm6ment a la figure 18, ce second mode de 
realisation se singularise essentiellement par le fait 
qu'il comporte un volet 110 qui' est monte mobile en 
15 deplacement par rapport §l un carter de protection 170 
des moyens moteurs 120. 

La plupart des autres composants du dispositif de 
vision arriere 100 etant communs au premier mode de 
realisation, ils ne seront pas decrits davantage ici. 
20 On signalera simplement la presence d'un joint 
d'etancheite 175 a la base du carter de protection 170 
afin d'etancher la liaison avec le support 104. 

Ce second mode de realisation presente I'avantage 
par rapport §. 1' autre de minimiser la chaine de c6tes 
25 entre les diff brents elements d 1 engrSnement , ce qui 
permet une plus grande precision d'ajustage et par 
consequent de reduire les divers bruits de 
f onctionnement . 

Selon une autre particularity de 1' invention, le 
30 volet 10, 110 est realise en materiau transparent, par 
exemple en polycarbonate. Cette caracteristique permet 
de ne pas perdre la fonction de vision arriere en cas 
de blocage du volet 10, 110 pour quelque raison que ce 
soit, mSme si ladite fonction peut etre degradee dans 
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certaines conditions comme par exemple lorsque le 
blocage est d<i au gel. 

De maniere particulierement avantageuse, le volet 
10, 110 peut comporter des moyens prismatiques aptes k 
5 modifier le champ de vision de la camera vid€o 2 en 
fonction de la position relative dudit volet 10, 110 
par rapport & 1' object if de ladite camera vid6o 2. A 
titre d 1 exemple, la vision pourra s'effectuer vers le 
bas lorsque le volet 10, 110 sera en position de 

10 fermeture, assurant ainsi la fonction d f assistance 
parking, et au loin lorsque ledit volet 10, 110 sera 
ouvert ou a demi ouvert, assumant alors la fonction 
vision arri^re. 

Bien entendu, 1' invent ion concerne egalement tout 

15 v£hicule automobile comportant au moins un dispositif 
de vision arriere 1, 100 tel que precedemment d£crit. 
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REVENDI CATIONS 

1. Dispositif de vision arriere (1, 100) pour 
v§hicule automobile, comportant 

5 - une camera video (2) destin^e a etre int£gr£e 
fixement k 1' arriere d'un vehicule automobile, 

un volet (10, 110) mont6 mobile entre une position 
de fermeture et une position d'ouverture dans 
lesquelles ledit volet (10, 110) est dispose 
10 respectivement devant et a l'£cart de l'objectif de la 
camera video (2) , et 

des moyens moteurs (20, 120) aptes entrainer en 
deplacement le volet (10, 110) entre la position de 
fermeture et la position d'ouverture, 
15 le volet comportant des moyens de pivotement (13a, 13b) 
definissant un axe de pivotement et permettant le 
passage d'une position a 1' autre, 
caracterise en ce que le volet comporte en outre 
une partie courbee (11) ; et 
20 - des bras d' articulation (12a, 12b), 

les bras d' articulation Stant solidaires de la partie 
courb§e (11) et des moyens de pivotement (13a, 13b) . 

2. Dispositif de vision arri&re (1, 100) selon la 
25 revendication 1, caracteris^ en ce que 1'axe de 

pivotement est coaxial par rapport a l'axe 
correspondant S la courbure de la face concave (15) de 
la partie courbee (11) . 

30 3, Dispositif de vision arriere (1, 100) selon la 
revendication 1 ou 2, caract6ris£ en ce que le volet 
(10, 110) comporte en outre un moyen de transmission 
(17) d'un mouvement genere par les moyens moteurs (20) , 
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le moyen de transmission etant solidaire du volet (10, 
110) . 

4. Dispositif de vision arrifere (1, 100) selon la 
5 revendication pr€cSdente, caracterisS en ce que le 

moyen de transmission (17) est manage sur un des bras 
d' articulation (12a, 12b) . 

5. Dispositif de vision arridre (1, 100) selon la 
10 revendication 3 ou 4, caracterise en ce que le moyen de 

transmission (17) est venu de matidre avec le volet 
(10, 100) . 

6. Dispositif de vision arri&re (1, 100) selon 1'une 
15 quelconque des revendications precSdentes, caracterise 

en ce qu'il comporte des moyens de rappel elastique 
(22, 25a, 25b) aptes a entrainer en deplacement le 
volet (10, 110) de la position d'ouverture & la 
position de ferraeture. 

20 

7. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon la 
revendication precSdente, caracterise en ce que le 
volet (10, 110) comporte un but£e (26b) solidaire du 
volet 10, coop£rant par contact bloquant avec les 

25 moyens de rappel elastique (25b) . 

8. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon la 
revendication precSdente, caract6ris6 en ce que le 
butee (26b) est venu de mati£re avec le volet (10, 

30 110) . 

9. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon l'une 
quelconque des revendications prec^dentes, caract£ris6 
en ce que les moyens moteurs (20, 120) sont aptes & 
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immobiliser le volet (10 , 110) dans au moins une 
position interm^diaire situge entre la position de 
fermeture et la position d'ouverture. 

5 10. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon l'une 
des revendications 1 & 9, caracteris# en ce que les 
moyens moteurs (20, 120) comportent: 

- un moteur elect rique (21) qui est apte a entrainer en 
deplacement le volet (10, 110) de la position de 

10 fermeture & la position d'ouverture, 

- des moyens de rappel €lastique (22) aptes a entrainer 
en deplacement le volet (10, 110) de la position 
d'ouverture k la position de fermeture, 

- et des moyens de but6e (23, 24) aptes a stopper le 
15 deplacement du volet (10, 110) en position d'ouverture 

et en position de fermeture. 

11. Dispositif de vision arridre (1, 100) selon l'une 
des revendications 1 a 9, caracterise en ce que les 

20 moyens moteurs (20, 120) comportent un moteur 
glectrique de type pas & pas qui est apte, d'une part, 
a entrainer en deplacement le volet (10, 110) entre la 
position de fermeture et la position d'ouverture, et 
d' autre part, k stopper le deplacement dudit volet (10, 

25 110) en position d'ouverture et en position de 
fermeture . 

12. Dispositif de vision arri&re (1, 100) selon l'une 
quelconque des revendications 1 a 10, caracterisg en ce 

30 que le volet (10, 110) est apte k §tre entraine 
manuellement en deplacement entre la position de 
fermeture et une position de stockage situee au-dela de 
la position d'ouverture, et en ce que ledit dispositif 
de vision arridre (l, 100) comporte des moyens de 
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blocage (40) aptes k immobiliser le volet (10, 110) en 
position de stockage. 

13- Dispositif de vision arriere (1, 100) selon l f une 
5 quelconque des revendi cat ions 1 k 11, caract6ris6 en ce 
qu'il comporte des moyens de verrouillage (50) qui sont 
aptes k bloquer le volet (10, 110) en position de 
f ermeture en 1 1 absence de mise en oeuvre des moyens 
moteurs (20, 120) . 

10 

14. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon l'une 
quelconque des revendications 1 k 13, caract€risS en ce 
que le volet (10, 110) est monte mobile £ travers une 
fente (6, 106) m£nagee dans un support (4, 104) , et en 
15 ce que ledit dispositif de vision arri&re (1, 100) 
comporte des moyens d'etancheit6 (60) aptes k etancher 
l'espace entre le volet (10, 110) et le support (4, 
104) . 

20 15. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon la 
revendication 14, caract6ris£ en ce que les moyens 
d'€tancheit€ (60) comportent un premier joint (61) k 
I'extremite distale (18) du volet (10, 110) qui est 
apte k Etancher l'espace entre le volet (10, 110) et le 

25 support (4, 104) lorsque ledit volet (10, 110) est en 
position d'ouverture, ainsi qu'un second joint (62) a 
I'extremite proximale (16) du volet (10, 110) qui est 
apte a etancher l'espace entre le volet (10, 110) et le 
support (4, 104) lorsque ledit volet (10, 110) est en 

30 position de f ermeture. 

16. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon l'une 
des revendications 14 ou 15, caracterise en ce que les 
moyens d'etanch£it£ (60) comportent un troisidme joint 
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qui est solidaire du support (4, 104) / qui est 
positionne au niveau de la fente (6, 106) et qui est 
apte a cooperer par contact glissant avec le volet (10, 
110) . 

5 

17. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon l'une 
quelconque des revendications 1 I 16, caracterise en ce 
qu'il comporte des moyens de nettoyage (30, 130) aptes 
a essuyer la lentille externe de l'objectif de la 

10 camera video (2) lors du deplacement du volet (10, 110) 
entre la position de fermeture et la position 
d 1 ouverture . 

18. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon l'une 
quelconque des revendications 1 a 16, caracterise en ce 
qu'il comporte, d'une part, un ecran transparent (3, 
103) apte a proteger l'objectif de la camera video (2), 
et d' autre part, des moyens de nettoyage (30, 130) 
aptes a essuyer ledit ecran de protection (3, 103) lors 
du deplacement du volet (10, 110) entre la position de 
fermeture et la position d' ouverture. 

19. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon la 
revendication 18, caracterise en ce que la surface 

25 externe de 1' ecran de protection (3, 103) est 
sensiblement parallele a la trajectoire de deplacement 
du volet (10, 110), et en ce que les moyens de 
nettoyage (30, 130) comportent un joint racleur (31) 
qui est solidaire de l'extremite distale (18) du volet 

30 (10, 110) et qui est apte a cooperer par contact 
glissant avec ladite surface externe de 1' ecran de 
protection (3, 103) . 
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20. Dispositif de vision arridre (1, 100) selon I'une 
des revendications 18 ou 19, caracterise en ce que la 
surface externe de l f 6cran de protection (3, 103) est 
sensiblement parallele & la trajectoire de d^placement 

5 du volet (10, 110), et en ce que les moyens de 
nettoyage (30, 130) sont constitues par une partie 
saillante (32) du joint d' etanch^ite distale (61) du 
volet (10, 110), partie saillante (32) qui est apte a 
coop^rer par contact glissant avec ladite surface 

10 externe de l'ecran de protection (3, 103) . 

21. Dispositif de vision arridre (1) selon l'une 
quelconque des revendications 1 a 20, caracterise en ce 
que le volet (10) est monte mobile en d£placement par 

15 rapport k un support (4) sur lequel est monte fixement 
la camera video (2) . 

22. Dispositif de vision arriSre (100) selon l'une 
quelconque des revendications 1 k 20, caracterise en ce 

20 que le volet (110) est monte mobile en deplacement par 
rapport a un couvercle de protection (170) des moyens 
moteurs (120) . 

23. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon l'une 
25 quelconque des revendications 1 k 22, caracterise en ce 

que le volet (10, 110) est r6alis£ en mat^riau 
transparent . 

24. Dispositif de vision arriere (1, 100) selon la 
30 revendication 23, caract£ris€ en ce que le volet (10, 

110) comporte des moyens prismatiques aptes k modifier 
le champ de vision de la camera video (2) en fonction 
de la position relative dudit volet (10, 110) par 
rapport & l'objectif de ladite camera video (2) . 
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25, Vehicule automobile, caract£ris£ en ce qu'il 
comporte au moins un dispositif de vision arri^re (1 # 
100) selon l'une quelconque des revendications 
5 pr6c§dentes . 
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